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Opis przedmiotu: Technika sterowania ruchem kolejowym |

Kod przedmiotu

TR.SIP634

Nazwa przedmiotu

Technika sterowania ruchem kolejowy

Wersja przedmiotu

2012/13

A. Usytuowanie przedmiotu w systemie studiow

Poziom Ksztafcenia

Studia | stopnia

Stopier

inz

Rodzaj

Stacjonarne

Kierunek studiéw

Transport

Profil studiéw

Og6Inoakademicki

Specjalnécé

Sterowanie ruchem kolejowym

Jednostka prowadea przedmiot

Wydziat Transportu

Jednostka realizaga przedmiot

Wydziat Transportu PW Zaklad Sterow&hiahem

Koordynator przedmiotu

dr inz. Ireneusz Sitek, ad., Wydziat Transportu Politélcdhn
Warszawskiej Zaktad Sterowania Ruchem

B. Ogdlna charakterystyka przedmiotu

Blok przedmiotow

Sterowanie ruchem kolejowym

Grupa przedmiotow

Specjalémowe

Poziom przedmiotu

$rednio-zaawansowany

Status przedmiotu Obogdkowy
Jezyk prowadzenia ze¢ polski
Semestr nominalny 6

Rok akademicki 2013/2014

Wymagania wsipne

Znajoma¢ materialu z przedmiotow: podstawyymierii ruchu,
sterowanie ruchem kolejowym [ i ll, elementy i ukjasrk 1 i Il.

Limit liczby studentéw

brak

C. Efekty ksztatcenia i spos6b prowadzenia zeg

Cel przedmiotu

Nabycie prze studenta wiedzy pozwalaj na szczegotow
analiz schematow oraz ocerharakterystyk dziatania i budo
elementéw systemow sterowania ruchem kolejowym:
mechanicznych, przekaikowych, hybrydowych i
mikroprocesorowych. Ksztaltowanie wymagdazatazen
technicznych dla funkcjonalnych systemow srk.

Metody oceny

egzamin pisemny lub egzamin ustny

Efekty ksztatcenia

Patrz tabela 1

Forma zaj¢ dydaktycznych i ich wymiar
tygodniowy

Wyktad E
Cwiczenia B
Laboratoriab)
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Projekty B

Tres¢ wyktadu: Charakterystyka techniczna mechanicznych
(recznych i gdniowych) uradzen srk. Charakterystyka
uktadowa przekanikowych systemow o strukturze przebiegowgj.
Obwody przekanikow sygnatowych, utwierdzagych,
zwalniajcych i pomocniczych. Blokada stacyjna, obwody
informacyjne (rozwizania schematowe). Ptsamoczynna
blokada liniowa Eap (rozewkania schematowe). Samoczynna
blokada liniowa dwukierunkowa Eac (rozgéania schematowe)
Logika systemow o strukturze geograficznej. Striktuealizacjal
wybierania, nastawiania, utwierdzania, zwalniargahrony
bocznej (rozwgzania schematowe). Charakterystyka techniczZha
systemow kontroli dyspozytorskiej. Charakterystygehniczna
elektronicznych urmdzen srk (systemy zdalnego sterowania,
systemy elektronicznych pulpitéw nastawczych, syste
zdalnego sterowania wdzeniami przekanikowymi, systemy
nastawnic elektronicznych). Teoretyczne podstavegyrzenia
bezpiecznych elektronicznych adzer sterowaniach ruchem
kolejowym. Budowa i dziatanie nastawnic elektronipzh.
Teoretyczne podstawy stosowania europejskiej ndhhy N
Tresci ksztatcenia 50126 w zakresie Niezawodsoi, Dostpnasci i Podatnéci
utrzymaniowej podczas tworzenia projektow, vdraa i
instalacji nowych systeméw sterowania ruchem kalgjo.
Systemy informacji dla podzaych. Systemy informatyczne
dyzurnych ruchu. Systemy elektronicznego powiadamiania
dréznikéw. Systemy elektronicznych blokad liniowych.
Przekazywanie informaciji w relacji tor-pojazd. htizenia i
systemy typu punktowego, odcinkowegoaigiego. Klasyfikacja
systemow automatycznej kontroli jazdy pmgiw (AKJP).
Standaryzacja systeméw AKJP w Europie, europejstes
sterowania poabiem - ETCS, europejski system zatzania
ruchem — ERTMS. Wdianie ERTMS w krajach UE.
Automatyzacja procesu rozdzania wagonow: klasyfikacja
stacji rozradowych i manewrowych, metody rozdzania
wagondw, uklady torowe stacji roazdowych, proces
rozrzdzania, regulacja pdkosci odprzgow, systemy
swobodnego i wymuszonego przemieszczania @gpw na
stacji rozradowej. Mechanizacja i automatyzacja staciji
rozrzdowych. Wyposzenie techniczne zautomatyzowanych
stacji rozradowych.

Metody sprawdzenia efektow ksztatcenia Patrz tabela

Egzamin tak

Dabrowa-Bajon M.: Podstawy sterowania ruchem kolejoywy
Oficyna Wydawnicza Politechniki Warszawskiej, Wansa
2007r. Dyduch J., Kornaszewski M.: Systemy steraavauchem
Literatura kolejowym Wydawnictwo Politechniki Radomskiej, Rawalo
2003r. Dyduch J., Pawlik M.: Systemy automatyckmejtroli
jazdy pocagu. Wydawnictwo Politechniki Radomskiej, Rado

2002r.
Witryna www przedmiotu WWW.
D. Naktad pracy studenta
Liczba punktéw ECTS 3

Godziny wykladu 45 godz. Zapoznanie s wskazana literatar
30 godz. Przygotowanie do egzaminu 11 godz.Korgelth
godz.Egzamin 3 godz. Razem 90 goez3 pkt. ECTS

Liczba godzin pracy studenta azanych z
oskgnicciem efektéw ksztalcenia(opis):
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Liczba punktéw ECTS na zgjiach wymagajcych

bezpadredniego udziatu nauczycieli akademickich; Razem 49 godz- 2 pkt. ECTS
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Godziny wykitadu 45 godz. Konsultacje 1 godz. EgraBhgodz.

Liczba punktéw ECTS, ktarstudent uzyskuje w
ramach zaj¢ o charakterze praktycznym

0

E. Informacje dodatkowe

Uwagi

Data ostatniej aktualizaciji

2013-03-14 10:51:08

Tabela 1:

Profil Ogo6linoakademicki

Efekty przedmiotowe E_fekty Efekty
kierunkowe | obszarowe
Wiedza
Zna wiedz teoretyczn w zakresie analizy schematéw i dziatania
stacyjnych mechanicznych oraz przakkowych uradzen sterowania
ruchem kolejowym. Zna wiedzeoretyczn w zakresie analizy
schematéw i dzialania liniowych elekromechaniczngtde
przekanikowych uradzea sterowania ruchem kolejowym.Zna wiedz
teoretycza w zakresie zasad tworzenia bezpiecznych struktur i T1A_WO03
. nastpnie budowy stacyjnych i liniowych elektronicznyetzadzen
Efekt: sterowania ruchem kolejowym zgodnie z normami ENTGBL28 i EN TrlA_WO8 | T1A W05
PN 50129. Zna wiedzteoretycza w zakresie znajonsci typow, Tr1A W09 | | T1A W04
budowy i zasad dzialania stacyjnych elektronicznychdzen — —
sterowania ruchem kolejowym stosowanych w Polspea.\fiedz Tr1A_W12 || TIA_WO08
teoretyczn w zakresie zasad prowadzenia projektu, instalaciji T1A WO7
modernizacji urzdzen sterowania ruchem kolejowych zgodnie z -
wymaganiami RAMS i normy EN PN 50126.
Kod efektu: | W01
Weryfikacja:| wykfad - egz. ustny lub egz. pisemny
Zna zakres wiedzy dotygeej zasad funkcjonowania systemow
oddzialywania tor-pojazd. Zna podstawowe paramgtagy systemow
oraz zakres ich praktycznego stosowania. Rozumigwgystemow T1A WO3
oddzialywania tor-pojazd na bezpietgavo ruchu poaigéw oraz -
Efekt: efektywna¢ funkcjonowania kolejowego systemu transportow&ga TrlA_W08 || T1A_WO05
struktury i ogélne zasady budowy stacji raztawych oraz przebiegu
procesu rozremzania. Zna zasady i metody automatycznego TrlIA_ W09 || T1IA_W04
rozrzdzania odprggoéw oraz podstawowe parametry automatycznych| rr1a w12 || TIA W08
systemow rozegdzania. = =
T1A_WO07
Kod efektu: | W02 =
Weryfikacja:| wykfad - egz. ustny lub egz. pisemny
Umiejetnosci
Umie czyt& i analizow& schematy systeméw automatyki kolejowe;j
zamieszczone w projektach technicznych patéik warunkow T1A _U02
bezpiecznej realizacji funkcji sterowania ruchemtr&fi dokona .
Efekt: krytycznej oceny systemu i wykir@dpowiednie metody do TrlA_U03 T1A_U03
' zaprojektowania wybranego systemu srk dla zadaaej &olejowe]. TrA U22 T1A U04
Zna tematyk zwiazara z normami europejskimi zazanymi ze - =
sterowaniem ruchem kolejowym EN-PN 50126, EN-PN2B) EN-PN T1A U15

50129.
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Kod efektu:

uo1

Weryfikacja:

egz. pisemny lub egz. ustny- ocena odpowiedzi wardé¢ pytania
obejmujce treéci omawiane na wykladzie
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Efekt:

Potrafi analizowa mazliwos¢ zastosowania systemu oddziatywania
tor-pojazd w zalenosci od parametrow ruchu pagow na linii. Potrafi
ocent rzeczywiste potrzeby stacji rogdowych w zakresie
wyposaenia w efektywne systemy automatycznego egizania
wagonow (asr).

Tr1A_U03

T1A_U02

T1A_UO3

Tr1A_U15

T1A_U04

Kod efektu:

uo2

Tr1A_U18

T1A U1

Weryfikacja:

egz. pisemny lub egz. ustny- ocena odpowiedzi warmé¢ pytania
obejmujce tréci omawiane na wykladzie

TrlA_U20

T1A U13

TrlA_U22

T1A U14

T1A U15

Kompetencje Spoteczne

Efekt:

Uzupehia i aktualizuje swojwiedz z zakresu sterowania ruchem
kolejowym. Potrafi myle¢ i dziatat w sposob tworczy w szczegokoo
w kierunku projektowania nowych systeméw sterowaa@em
kolejowym. Rozumie potrzeli cel stosowania norm i standardéw
europejskich w zakresie projektowania, instalagjrzymania urzdzeh
sterowania ruchem kolejowym

TrlA_KO1

T1A_KO1

Kod efektu:

K01

Weryfikacja:

egz. pisemny lub egz. ustny- ocena odpowiedzi warmé¢ pytania
obejmujce tréci omawiane na wykladzie

Profil Praktyczny
Wiedza

Umiejetnosci

Kompetencje Spoteczne
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